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Intelligente Messdatenverarbeitung {“nowtion

Bauwerk/ Datenvor- Bauwerksiiber-
Sensornetz verarbeitung gabepunkt

Steigerung der Genauigkeit

Rohe Sensordaten

Erhohung der Abdeckung

Erhdhung der Zuverlassigkeit

Berechnung nicht-messbarer GroBen

Gewinnung von Zusatzinformation
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Leistungsmerkmale 1/2

Rohe Sensordaten
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Plausibilisierung
Fusion

Interpolation
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Plausible Sensordaten
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Leistungsmerkmale 2/2 {snowtion

Plausibilisierung von Sensordaten

1 Detektion von Sensorsignalfehlern
1 Ausfall
1 Alterung

1 Storeinflisse wie Leitgn%s(jbersprechen, Einstreuung
durch elektromagnetische Felder, Drift usw.

Gewinnung hdherwertiger Information

Selbstandige Erkennen fachtechnischer Sachverhalte

Messtechnisch bzw. bauwerksbezogene Aussagegehalt

Signalverhalten

Fehlerarten

Verkehrslasten
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Nutzung abgeleiteter Information {“nowtion

1 Brickenmodell
I Ferntberwachung des Messsystems

1 Steuerung von adaptiven Bauwerken
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Portfolio von Lésungsansatze {snowtion

e modellbasiert

Particle- /
Dirac-Filter

UKF
MHT

e datengetriebene (statistische)

SGMF

Covariance
Intersection

Generative
Topographic
Mapping

Neuronale Self-Organizing
Netze Maps

Gaussian
Process
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Datengetriebene (statistische) Ansatze {snowtion

1 Automatische Fehlererkennung und -klassifikation
1 Vorhersage von Ereignissen (z.B. Verkehrslasten)

1 Maschinelles Lernen und Deep Learning-Ansatze
e o e @@ Analyse von Datenreihen in Echtzeit
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Bsp.: PT1000 Daten {‘nowtion
.

e Plausibilisierung
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Bsp.: Verkehrslastdaten (generiert) {snowtion

e Plausibilisierung




Bsp.: Verkehrslastdaten (real)

Sensordaten (normiert)
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Antwort der Neuronen
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Extraktion hbherwertiger Information (z.B. Achslast)
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Bsp.: Fertigungsprozess onow

Ground truth (Realitat)

e Extraktion hoherwertiger Information
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Zusammenfassung und Fazit {snowtion

NNl e EIGChi e e Modell / Algorithmen Information

1 Temperatur, Druck 1 Data-Mining 1 Ohne systematische Fehler
1 Feuchtigkeit 1 Klassifikatoren 1 Gefiltert

1 Beschleunigung 1 Maschinelles Lernverfahren 1 Plausibilisiert

1 Dehnung 1 Deep-Learning Ansatze 1+ Datenreduktion

1 Witterungsverhaltnisse o ' Zusammenhang
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Vielen Dank fur Thre Aufmerksamkeit!
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from data to knowledge www.knowtion.de
team@knowtion.de

+49 721/486 995-10
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